corrente alternata e di conseguenza la velocita' di rotazione e
rigidamente vincolata alla frequenza della tensione applicata.

| due modelli M37 e M48 sono unidirezionali, cioe' possono ruotare
solo in un senso (destro o sinistro) mentre il modello M59 e
bidirezionale, in quanto, essendo costituito da due motori, e
possile, cambiando il modo di collegamento dei tre fili, farlo girare in

uno due sensi.

Ilmodello M70 funziona in corrente continua; ed e' disponibile solo
per bassa tensione, e per sua natura puo' ruotare nei due sensi,
cambiando la polarita' della tensione continua applicata.

Modello
Model

M37

Tensione
Voltage

MOTORI

12, 24, 48, 115,
230 Vac +/-10%

SINCRONI E IN CORRENTE CONTINUA.
SYNCRONOUS AND CONTINUOUS CURRENT MOTORS.

| motori sincroni funzionano esclusivamente con alimentazione in

power line

wired.

changing the polarity of the applied voltage.

SINCRONO/SYNCHRONOUS 375RPM 50Hz

Dimensioni
Dimensions (mm)

Dimensions (mm)

Codice d’ordine / Order Code

MOTORI - MOTORS

' The syncronous motors work only from an alternate current and
consequently their speed is strictly bound to the frequency of the

' The two models M37 and M48 can move in only one direction (right
! or left), while for the M59, as it is made from two motors, it is
possible, changing the wiring of the three wires, to have it running
into both directions.

The model M70 works with a continuous current; it is available only
for low voltage, and for construction, can run into the two directions,

Potenza ass. | 1,4 VA50 Hz M37 - r - 000000-V -0
lnput power 1,2 Va 60 Hz 16.5
MODELLO / TYPE f T f
Velocita  |375rpm 50Hz - L— | (v) TENSIONI / SUPPLY
Speed | 4s0mem eoHz| & ( () “Lo1s (r) Rotazione /. A =12V 50Hz
S HT Direction of rotation B = 24V 50Hz
i = i i C =48V 50Hz
Coppia 0.12 Nem 50 Hz 5 R = Oraria /Clockwise
) L = Antioraria / Anticlockwi D =115V 50Hz
Torque 0,11 Ncm 60 Hz orafia [ Anfelootise E =230V 50Hz

M48 - r - 000000 -V - O

Potenza ass.| 3,3VA50Hz
Input power | 2.7 VA 80Kz 27 MODELLO / TYPE f T f
Velocita  |500 rpm 50Hz J OR / | (V) TENSIONI / SUPPLY
n r) Rotazione A =12V 50H
Speed 600 TPm 60Hz ;\ @ [ D;Ji a2 Direction of rotation B =24V 50H§
- i i C =48V 50Hz
Coppia | 0.5 Ncm 50Hz 5 R= Oraria [Clockwise D = 115V 50H
Torque 0.4 Nom 60Hz L = Antioraria / Anticlockwise E - 230v 50H§
Mn;gg:;f SINCRONO BIDIREZIONALE/BIDIRECTIONALSYNCHRONOUS 250RPM 50Hz
Tensione |12, 24,48, 115, M; L . . ) i
M59O Voltage  |230vac +i-10% Dimensioni / Dimensions (mm)|  Codice d’ordine / Order Code
xR Potenza ass. 34VA M59 - 0- 000000 -V - 0
. Input power , MODELLO / TYPE f f
Velocita | 250 rpm 50Hz (V) TENSIONI / SUPPLY
Speed 300 rpm  60Hz Q = ;ix gg:;
. C =48V 50Hz
Coppia 6 Nem D =115V 50Hz
Torque E =230V 50Hz

Modello SINCRONO/SYNCHRONOUS 500RPM 50Hz
Model
T i . . . . .
Voltags |53 vec <100 Dimensioni Codice d’ordine / Order Code

Mn;gglel;) CORRENTE CONTINUA/DIRECT CURRENT3800RPM 12Vdc (4450RPM 24Vdc)
Tensione 12, 24 Vce . o
M70 voltage _ Dimensioni Codice d’ordine / Order Code
Dimensions (mm)
Potenzaass.| . M70 -J - 000000 -V - 0
Input power
Velocitz MODELLO / Tvee 4 f
elocita  [3800 rpm 12Vee — 327
Speed  |4500 rpm 2evee y (V) TENSION! I SUPPLY
g i 12 M =24vd
Coppia 0.32 Nem h <®> ]@T ¢
Torque 12Vcee
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MOTORIDUTTORI - GEARMOTORS

MOTORIDUTTORI

SINCRONI E

IN CORRENTE CONTINUA./ SYNCRO AND CONTINUOUS CURRENT GEARMOTORS.

Micro-motoriduttori elettromeccanici adatti per
movimentazioni a bassa coppia. AT 182
E' disponibile una vasta gamma di versioni con varie 221 a1
combinazioni di coppia-velocita' atte a soddisfare le piu’ H ‘ ‘ A«
disparate esigenze. - = ol
Utilizzano i motori sincroni e in corrente continua descritti & | -
. . . U o~
nel foglio tecnico relativo. a3 @ o
e}
They are electromechanical complex fit to automatize 04
machine tools of various utilisation.
It is available a large range of versions with various
combinations on torque-speed suited to satisfy the most 482
various requirements. BT 241 241
The syncro and continuous current motors used are the pr— §q o
same as described in the perti nent technical paper. J S /
o f ‘l o o4
o)
04 P& s
i ° ’
- " - N
Modello Tensione |Potenzaass.| Tempi/giro | Coppia | Albero 1000
Model Voltage Input power | Time/turn | Torque Shaft » o
: W
AT (01-03) v 7
P 12,
. 24, Da/from Da/from Tondo o Sfaccettato A-!;O // /]
7 48, 1s 4,8Ncm g4mm ’g //
% 15 3.3 VA 50Hz sporgenza 8mm S / D
o 230 27VAGOHz | @lupto alup-to =
X i Vac +/-10% ' 144h 35Ncm = » —
(max) = 1 AT
01 = Oraria / Clockwise 5 AT 4=~
03 = Antioraria / Anticlockwise “ o A 17 //
8 td
" 7
AT 02 2 @
:
12, 3 %
24, 2
48, Da/from Da/from
115, 2s 4,8Ncm Sfaccettato 1 /
230 3,6VA g4mm EEEEEE g 23888 g §8
Vac +/-10% agé%:\o :§l5ur\?ctrﬁ sporgenza 8mm 10 100 Rapporto g0 5000
(max) »
1000
02 = Bidirezionale / Bidirectional
7 N\
&
BT (01-03) BT — ]
12, 100 ’/ //
24, Da/from Da/from E / ,//
48, 1.2s 4Ncm Sfaccettato =
115, g4mm = D, —r T __ 1 1]
230 3,3VA 50Hz alup-to alup-to sporgenza 8mm = o AT T
Vac +/-10% 2,7VA 60Hz 24h 35Ncm = 177
(max) S L, 74 aa
01 = Oraria / Clockwise : ~ P4
03 = Antioraria / Anticlockwise i
3 LA
BT (04) ’
—a
Da/from = =
- Dg\l {Tsm 4Ncm szc“cgtr:]ato 10 100  Rapporto 1000 5000
) 1W a 12Vee !
24 Vee alup-to alup-to sporgenza gmm Corico sull'albero di uscita Carico sull'albero di uscilo
+/-10% 35Ncm per uno durato di 1000 ore ~——- per uno durolo di 10000 ore
18h (max) ) )
Copp:a massima del motore tenendo
04 = Bidirezionale Vdc conto del rendimento medio del riduttore
Bidirectional Vdc

Codice d’ordine / Order Code

XX |-'dd -a - ttt -'V- 000
MODELLO / TYPE | TTENSIONE |/ POWER SUPPLY
TEMPO / TIME

(dd) Direzione di rotazione

Rotfation direction (a) ALBERO USCITA / OUT SHAFT

(dd) direzione di rotazione /Rotation direction

01 = Oraria / Clockwise 03 = Antioraria / Anticlockwise
02 = Bidirezzionale /Bidirectional 04 = Bidirezionale / bidirectional Vdc

Z1UlOMATICA

(tttt) IL TEMPO DI ROTAZIONE DEVE ESSERE INDICATO NEL CODICE INSERITO
A DESTRA CON LO ZERO (0) / (tttt) THE ROTATION TIME MUST
BE INDICATED IN THE CODE COMPLETING IT AN RIGHT WITH ZERO (0)

ES: 3 secondl =3S00 60 secondi =60S0

90 minuti = 90M0

(v) TABELLA TENSIONI/ SUPPLY TABLE

A= 12V 50Hz F =12V 60Hz

B= 24V 50Hz G= 24V 60Hz L=12Vvdc
C=48V 50Hz H= 48V 60Hz M = 24vdc
D= 115V 50Hz | =115V 60Hz

E =230V 50HZ Y = 230V 60HZ

(a) ALBERO USCITA / OUT SHAFT

T= (ALBERO TONDO / ROUND SHAFT @ 4mm)
S = (ALBERO SFACCETTATO / FACETING SHAFT @ 4mm)

ESEMPIO CODICE
CODE EXAMPLE

Motoriduttore / Gearmotor :

Tipo/ Type AT -

Rotazione/Rotation : oraria - clockwise
Tenpo rotazione / Time : 30s

Tensione / Supply voltage : 24Vac 50Hz -
Albero / Shaft : Tondo/ Round

CODICE

Gope ~ ATO1T30S0B 000

Automaética Electronica y Control, S.L. Lacy, 30 Acc. - 08202 Sabadell (Barcelona)

Tel 93 720 70 66 Fax 937 209 999 www.automatica-elec.es info@automatica-elec.es



