Baureihe 0277 (SW2K)

Motortyp 403 9517

Technische Daten
Nennspannung Uy [Volt] 24 0277 AL
Leerlaufdrehzahl No [min”'] 65 2 i
Nenndrehmoment My [Nm] 5,00 L1 g . JT'T
Einschaltdauer % D, 4 Y g 1 <
EIN [min] g E Qf i
Anlaufmoment Ma [Nm] 72,00 @ G | O | H
Getriebeiibersetzung i 63/1 o |8 F| s
Ankerwiderstand, 2Llamellen R [mQY 950,00 S
4Lamellen R [mQY 730,00 0 ’ °
Ankerinduktivitat, 2 Lamellen L [mH] 0,96
4 Lamellen L [mH] 0,85
Laufertragheitsmoment Jr [kgm?] x 10°® 78,00 Fﬂ
Zahnradwerkstoff Kunststoff Pt ~
Hall IC
Impuls/Umdrehung Antriebswelle
Ausgangskanale
Bemerkungen Kugellager
Schutzart IP 40
Gewicht kgl 1,200
nmint VA 403 957 /%
70 40 50
63 36 S 45
56 32 n i 40
49 28 1 e 35
42 24 1 30
_— N 25
% 16| R0 20
21 12 / Sl 15
w8 10
7 4 5
0 0 N 0
0 8 16 24 32 40 48 56 64 72 80 M/Nm
0 71 142 212 283 354 425 496 566 637 708 in-lbs
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Baureihe 0277 (SW2K)

Motortyp 403 951

| Flachsteckerenden 6,3 x 0,8 DIN 46 244

Il Flachsteckerenden 4,8 x 0,8 DIN 46 244

Notizfeld:
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