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Amplificador analdgico para vélvulas proporcionais
comandadas, com 2 estégios finais

Amplificador para vélvulas proporcionais (Tipo DREP 6, a partir
da série 2X), e Tipo .WRZ, a partir da série 7X)
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Descricdo de funcionamento

Com os sinais de comando na entrada 1 até 4 pode ser feita a
ativacdo através do comando dos relés correspondentes (K1 até K4)
[1]. A tensdo do sinal de comando é dada diretamente pela tenséo
regulada £ 9V do componente de rede [9] ou através de um
potenciémetro externo de sinal de comando. Para estas entradas vale
+9V==100 % ". Se estes quatro sinais de comando forem
colocados diretamente sobre as tensdes reguladas + 9V, poderéo ser
ajustados nos potenciémetros R1 até R4, quatro diferentes sinais de
comando. Na utilizagdo de potencidmetros externos de sinal de
comando nestas entradas, os potencidmetros internos atuam como
enfraquecedores ou atenuadores, se estes ndo estiverem ajustados ao
maximo.
Potenciometro externo do sinal de comando

~ 10c (104, 8a, 12a) Entradas

| 1 20c +9V
i Comando
|

mg02 MO Solendide "b"

- 10c (10a, 8a, 12a) Entradas

11 1.26c -9V c d
T omando

! 20a MO . w_n
= x Solendide"a

- 10c (10a, 8a, 12a) Entradas

11 1.20c +9V c d
T omando

v 2 -9V L.
= rsc 9 Solendides
T 26a Y

Qual sinal de comando é ativado, os LEDs H1 até H4 indicam se for
ativado simultaneamente mais de um sinal de comando, a entrada com
0 maior nimero tem prioridade. Exemplo: Se for ativado simultanea-
mente o sinal de comando 1 e 3, entra o sinal de comando 3.

Outra saida na cartela fornece uma tensdo de alimentacdo para a
ativacao dos sinais de comando, a qual podera ser comutada com o relé
K6 de + 9V para—9V ". A cada um dos quatro sinais de comando, na
versdo com 5 tempos de rampa (Dado para pedido T5), corresponde um
tempo de rampa (“t1" até “t4"). Se ndo for ativado nenhum sinal de
comando, entdo nesta execucao é ativado o tempo “t5". Todos os relés
na cartela sdo comutados com 24 VCC (filtrado). Adicionalmente a
entrada direta do sinal de comando 5 serve para a tensao de entrada 0
até+ 6V. Aquivale£6V == 100 % ". Aentrada do sinal de
comando 6 é uma entrada diferencial ( 0 até + 10 V). Ela pode ser
configurada através da colocacdo de Jumpers (pontes) [2], como
entrada de corrente (4 até 20 mA ou 0 até + 20 mA) (vide "Elementos
de ajuste”, pagina 6). Se o sinal de comando for dado por outra
eletronica ou outro potencial de referéncia, deve-se utilizar esta
entrada. Na comutacao e descomutacdo da tensao do sinal de
comando, observar que sempre as duas linhas sejam unidas ou
separadas da entrada.Todos sinais de comando, antes de serem
comutados adiante, s3o somados quanto ao seu valor e polaridade [3].
0 gerador de rampa ligado a sequir [4] gera de um sinal de entrada de
salto um sinal de saida na forma de rampa. A constante do tempo do
sinal de saida é ajustavel com os potenciémetros “t" ou “t1 até t5". 0
tempo de rampa indicado baseia-se num salto de sinal de comando de
100 % e podera ser de aprox. 1s ou 5s conforme o ajuste do Jumper
(5, J6). Se o salto do sinal de comando for ativado menor que 100 %
sobre o gerador de rampa, 0 tempo de rampa se reduz de modo
correspondente.

Potenciémetro externo de tempo e rampa , desliga”

L | - | 14a
L
? [ 26a

~ 14a

,_ 'H4c

Rampa "regulavel”
Tempo: min.= 0 Q
Tempo max.= 500 kQ

Rampa "Liga/desliga”

Instrucao
Na utilizagdo de potenciémetro externo de tempo, o
potencidmetro interno para o tempo de rampa precisa estar
ajustado no maximo. O tempo maximo de rampa € reduzido,
porgue o valor de resisténcia (aprox. 500 k€2) do potenciémetro
externo, é comutado para 0 potenciémetro interno !
Através da comutacdo do relé K5 ou através de uma ponte externa,
o tempo de rampa é passado para o valor minimo (aprox. 30 ms).
0 sinal de saida do gerador de rampa [4] passa paralelamente ao
somador [6] e ao gerador da funcdo de salto [5]. O gerador da
funcdo de salto gera em tensdes >+ 1 %, um sinal de salto
dependente da polaridade, o qual é somado ao gerador de rampa.
Esta funcdo de salto produz uma rapida passagem na sobreposicao
do émbolo da valvula. Com maiores tensdes de sinal de comando, o
gerador da funcdo de salto fornece um sinal constante na saida.
0 sinal de saida do somador [6] é o sinal de comando de corrente, o
mesmo é passado aos dois requladores de corrente [7] e do terminal
de medicdo “w" na placa frontal da cartela. Ao sinal de comando
de 100% corresponde uma tenséo de 6 V no terminal de medicao do
sinal de comando. Um sinal de comando positivo na entrada do
amplificador, comanda o estagio final para o solendide “b", um
sinal negativo o estégio final para o solendide “a". Se o sinal de
comando for menor que £ 1% ( a funcdo de salto esta ainda
inativa), passa uma corrente basica de 50 mA pelos dois solendides.
Os valores reais da corrente através dos dois solendides podem ser
medidos separadamente nos terminais “1," (solendide “a”) e “I.”
(solendide “b". Aqui uma tensao de 2,5V corresponde em cada caso
auma corrente de 1,5A".
Com um sinal de > 8,5V na entrada da liberacéo, os estagios finais
s&o liberados (indicacdo através do LED “H11" amarelo na placa
frontal). Através da colocacdo do Jumper J7, séo liberados em
definitivo os estégios finais, independentemente do estado na
entrada da liberacdo. A entrada de comutacdo é entdo sem efeito.
0 sinal "pronto para operar” [10] é ativado e o LED verde “H12" na
placa frontal acende, quando:
-ha sinal de liberacao
-a alimentacdo interna de tensdo + 9V funciona (amplitude e
simetria)
-ndo ha curto-circuito nas linhas dos solendides
-a entrada da corrente ndo acusa nenhuma falha [10] (com circuito
do amplificador de entrada [2] para 4 até 20 mA)
No caso de falha os dois estagios finais ficam imediatamente sem
corrente e 0 aviso “pronto para operar” torna-se inativo. Apés a
eliminacdo da falha, a cartela torna-se funcional, “pronto para
operar” no entanto é avisado somente com um retardo de tempo de
75 ms ( 30%), de modo que também falhas de curto tempo podem
ser captadas por um PLC.
, = Potencial de referéncia para sinais de comando 1 até 5, ¢ MO
(medicéo zero).
[ ]= Correspondéncia com o diagrama de blocos, paginas 3 e 4
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Diagrama em bloco / Conexées VT-VSPA2-50-1X/T1
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Diagrama em bloco / Conexdes VI-VSPA2-50-1X/T5
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Dados técnicos (Na utilizacdo fora dos valores especificados, favor consultar!)

Tensdo de alimentacao Uy | 24VCC+40%~5%
Faixa funcional:
— valor limite superior ug(t) o | 35 VCC
— valor limite inferior ug(t) . | 22 VCC
Consumo de corrente I <12A
Poténcia absorvida P, | <30VA
Fusivel Ig | 2,5AT
Entradas:
— Sinais de comando 1 até 4 U, | £9V (Potencial de referéncia é M0)
— Sinal de comando 5 U, | £6V (Potencial de referéncia é M0)
— Entrada sinal comando 6 (entrada diferencial) U, | 0até+10V; R, =100 kQ
ou I, | 4 até 20 mA; Resisténcia aparente R, = 100 Q
(4mA & —100 %; 12 mA 2 0 %; 20 mA 2 + 100 %)
ou I, | 0até+ 20 mA
— Liberagdo
e ativa U | >85V
® ndo ativa U | <65V
Dados dos relés:
—Tensdo nominal U | Tensdo de operacao U,
—Tensao de resposta Uuj168V
— Tensdo de liberacao Ul24v
— Resisténcia da bobina R | 2150 Q
Tempo de rampa (Faixa de ajuste) t | 30 ms até aprox. 1sou5s
Saidas:
— Estagio final
* Corrente / resisténcia do solendide loax | 1A Ry =5Q
e Corrente basica I| 50mA+25%
® Frequéncia de pulso f | 220Hz+ 10 %
— Sinal "Pronto para operar"
® no estado pronto para operar U|>16V,50mA
e com falhas Ul<1V,R=10kQ
— Tensdo regulada U|£9V£1%; +25mA com carga externa
— Terminais de medicdo
e Sinal de comando "w" U |0até+6V;R =1kQ (Potencial de referéncia é MO0)
* Valor real de corrente “I," und "I;" Uy Ug | Oaté 1,5V A Oaté 1,5A (Pot. de refer. é 0V-Tenséo de operacdo)
Tipo de conexdo Régua de 32 poblos, DIN 41 612, Forma D
Dimensdes da placa frontal: Formato “Euro-card” 100 x 160 mm, DIN 41 494
— Altura 3 HE (128,4 mm)
— Largura lado da solda 1 TE (5,08 mm)
— Largura lado dos componentes 7TE
Faixa de temperatura permitida de operacdo T | 0até50°C
Faixa de temperatura de armazenamento T | —25até +85°C
Massa m | 0,13 kg
Instrucao:
Dados sobre Teste de Simulacdo Ambiental para as areas
EMV (Compatibilidade Eletromagnética), para clima e carga mecanica
vide RE 30 113-U (Declaracdo de Compatibilidade Ambiental).
VT-VSPA2-50 5/8 RP 30 113/02.03



Curva caracteristica de saida

Solenoide "b"

/

1

Solenodide "a"
1500
1250 N
1 \
<
£ 1000 \
£ \
[«F)
O
=
< 750
[«5}
o)
]
o 500
S
()
250
50
-100 % -50 %

-1% +1%

+50 % + 100 %

<« Sinal de comando em % —

Elementos de indicacdo / ajuste

Placa de encaixe para exec. T5
com Potenciémetros t1 até t5

H11 - LED-amarelo "Liberacdo"

H12 - LED-verde "Pronto para operar"

R1/H1 - Sinal de comando 1 com indicacdo LED
R2/H2 - Sinal de comando 2 com indicacdo LED
R3/H3 - Sinal de comando 3 com indicacdo LED
R4/H4 - Sinal de comando 4 com indicacdo LED
t - Tempo de rampa (na VT-VSPA2.../T1)
t1 até t5 - Tempo de rampa (na VT-VSPA2.../T5)
w - Corrente do solenoide-Sinal de comando

I - Valor real de corrente -Solendide "b"

I, - Valor real de corrente -Solendide "a"

[

Significado dos Jumpers na cartela para os ajustes
(Indicagdo na traseira da placa frontal)

Entrada diferencial
ou entrada de

Tempo max. de Corrente basica

corrente rsa;“Pa aprox. 1sou  splengide "b"
], p
y |
"12 Bb
_______ (R8)
E g,
RT|--1..- @ .
.2 14@®
R2|--1-.. o
13 i3
Rl ®
.t 9 o
R4_--'1't'5'.
------ ' F1
t ] ] 2,5AT
Zw Ba +
(RG)D (R7) D- v
- % 17@ -
Sinal de Corrente Ajuste da Liberacdo
comando basica tensdo interna
ponto zero  Solendide "a"  de alimentacdo

gOex10vV  11[12]53 14 | ramp time

SO 4..20ma 11 2 [B]Ea][Oe5s [15][36]
20O o0..20mA[]2[3]1a [O 15 15 6

enable

Oo int.
O ext. J7

@ = bridge

Jx = open

[IEI] Ponte colocada

g - B

ponte

° aberta

= delivery state

Sinal de comandeo

Instrucao:
Os circulos () ) servem para a identificacdo dos ajustes
feitos pelo usuério.

0 estado de fornecimento é indicado por

Tempo de rampa  Liberacdo
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Dimensoes (em mm)

Execucao T1 Execucao T5
S -
HexrotH -
<
8 8 3
o -
= =
m
Y
|- n
Y
~
| 8TE(40,3) |_ 8TE (40,3) 2 ||
7, 165
186

Instrucdes para projetos / Colocacdo em operacao / Informacoes adicionais

— A cartela do amplificador somente podera ser retirada ou recolocada sem tensdo de alimentacéo!

— Para a conexdo dos solendides nao poderao ser usados conectores com diodos de roda livre ou indicagdo de LEDs!
— Medicbes na cartela somente realizar com instrumentos R, > 100 kQ!

— Medicdo zero (MO) estd elevada + 9V em relacdo ao OV-tenséo de operacdo e ndo separada potencialmente,
i. 6. — 9V tensdo regulada A 0V-tensdo de operacdo. Por isso ndo unir medicdo zero (M0) com 0V-tens&o de operagdo!

— Para comutar relés de sinal de comando utilizar contatos dourados (microtensoes, microcorrentes)!

— Para comutar relés da cartela somente utilizar contatos com carga de aprox. 40V, 50 mA!
No comando externo a tensdo de comando podera ter no maximo 10 % de ondulacdo residual!

— Blindar sempre as linhas de sinal de comando; na cartela ligar a blindagem sobre 0V-tensdo de operagéo,
o outro lado aberto (perigo de circuitos de retorno a terra)!
Recomendacdo: Linhas do solendide também blindar!

Para linhas do solendide até 50 m de comprimento utilizar o tipo de cabo LiYCY 1,5 mm?.
Para comprimentos maiores favor consultar!

— Adistancia para linhas de antenas, equipamentos de comunicacdo e radares, devera ser no minimo 1 m!

— Linhas de solenoides e sinal, ndo instalar proximo de linhas de forca!

— Devido a corrente de carga do capacitador de filtro na cartela, os fusiveis precisam ter caracteristica lenta!
— Ajuste do potencidmetro deve ser feito com chave de fenda com largura de 2 mm!

A\ Atencéo:

Instrucao:

e Perigo de queimaduras — Aletas de resfriamento dos transistores dos estagios finais e resistores de corrente,
aquecem quando sob carga plena!

e Na utilizacdo das entradas diferenciais, as duas entradas sempre precisam ser comutadas ou descomutadas
simultaneamente!

e Na utilizacdo da entrada de corrente 4-20 mA, o ponto zero do sinal de comando eventualmente precisa ser um pouco
reajustado com o potenciémetro “Zw" (vide elementos de indicacdo / ajuste)!

Os sinais elétricos de uma eletronica de comando (por ex. sinal “pronto para operar”) ndo podem ser utilizados para a
comutacdo de fungdes relevantes da maquina!

(vide também a norma européia "Especificacdes técnicas de seguranca em instalacdes da “Tecnologia Fluidica” ou seus
componentes — Hidraulica", prEN 982)
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Anotacdes

Bosch Rexroth Ltda.

Av.Tégula, 888

12952-820 Atibaia SP

Tel.: +55 11 4414 5826

Fax: +55 11 4414 5791
industrialhydraulics@boschrexroth.com.br
www.boschrexroth.com.br

Os dados indicados servem somente como descricdo

do produto. Uma declaracdo sobre determinadas caracteristicas
ou a sua aptidao para determinado uso, ndo podem ser
concluidos através dos dados. Os dados ndo eximem o

usuario de suas proprias andlises e testes. Deve ser observado,
que 0s nossos produtos estdo sujeitos a um processo natural de
desgaste e envelhecimento.
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